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DTR 1 : Présentation et caractéristiques techniques de l’Écobike 
 

L’Écobike permettra de favoriser la mobilité du personnel du lycée lors des trajets 
domicile-travail en proposant la recharge de 32 vélos à assistance électrique (VAE) 
et cargo électriques (VCE) durant les heures de travail. 

L’Écobike est composé d’un local électrique regroupant les courants forts, les courants 
faibles ainsi que les éléments constitutifs du réseau photovoltaïque (panneaux 
photovoltaïques, onduleur hybride et batteries pour l’autoconsommation). 

L’installation photovoltaïque devra être capable d’alimenter 40% du parc vélo soit 
treize vélos simultanément. 

Bien que l’Écobike soit totalement autonome, il est prévu de l’alimenter par le réseau 
public 3×400V~ + N, afin d’assurer le fonctionnement lors d’éventuelles pannes ou 
interventions sur l’installation photovoltaïque. 

 
L’Écobike comprend : 
- un portail coulissant automatisé piloté par un contrôleur WAGO, 
- deux zones de circulation et huit zones de rechargement permettant d’accueillir 

chacune quatre vélos (avec 4 prises de courant 2P+T), chacune des zones avec un 
éclairage piloté par la technologie KNX avec détecteurs de présence, 

- un local électrique, 
- un éclairage extérieur, type projecteur étanche muni d’un détecteur de présence, 
- une vidéosurveillance, pour éviter tout acte de vandalisme. 

 
 

Couverture en panneaux photovoltaïques - dimensions de la toiture : 

Les panneaux photovoltaïques seront installés sur le toit du garage à vélos dont les 
dimensions sont : 
- Largeur = 4,1 mètres, 
- Longueur =10,1 mètres. 

10.1 m 

4.
1 

m
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M1 

Portail coulissant - principe de fonctionnement : 
 

Au vu des prix élevés des VAE et VCE du personnel du lycée Louis COUFFIGNAL, la 
direction a décidé de limiter l’accès à l’Écobike, dont l’entrée est conditionnée par 
l’attribution d’un badge RFID. 

H1 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Ouverture Longueur du portail : 3 m Fermeture 
 
 

KM1.1 KM1.2 
 
 
 
 
 
 
 

• Ouverture du portail coulissant par badge RFID (attribution de badges à 100 
membres du personnel - agents, professeurs, AED et personnel de direction), 

• fermeture automatique après 20 secondes si le passage est libéré, 
• bouton poussoir accessible depuis l’intérieur du local, permettant si besoin la 

réouverture du portail coulissant, 
• fermeture du portail pouvant être interrompue à tout moment par appui sur le 

bouton d’arrêt d’urgence. 
 

Afin d’éviter les accidents (dommages et lésions), le portail sera équipé d’éléments de 
sécurité en concordance avec les normes en vigueur sur les dispositifs d’ouverture en 
domaine public, à savoir : 
• signalisation du fonctionnement du portail coulissant par clignotement d’un feu 

orange, 
• système de sécurité et de réouverture automatique par barre palpeuse. 

La nomenclature des éléments constitutifs et le grafcet fonctionnel du portail coulissant 
sont donnés DTR 7 et DTR 8. 
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D3 
 
× 4 

230V Bus KNX Portail coulissant 

Gestion de l’éclairage KNX – plan d’implantation des détecteurs et luminaires : 
 

Principalement durant les périodes hivernales et les périodes de conseil de classe, il 
est nécessaire d’éclairer l‘extérieur et l’intérieur de l’Écobike. 
L’éclairage intérieur du local à vélos sera piloté par protocole KNX grâce aux 
informations envoyées par les détecteurs de présence. 
Le projecteur extérieur situé au-dessus du portail coulissant est muni d’un détecteur 
intégré. 
 

 
 

Zone de rechargement n°1 Zone de rechargement n°5 
 
 

× 4 × 4 
 
 
 
 
 

L5 
 

  
 
 

Zone de rechargement n°3 
 
 

× 4 

Zone de circulation n°2 
 
 

D5 

 
 

Zone de rechargement n°7 
 
 

× 4 
 
 
 
 
 

L6 L4 D4 

× 4 
 
 
 
 

Local électrique 

BP 

 
Zone de circulation n°1 

Zone de rechargement n°8 
 
 

L7 
 

L8 
D6 

 

L9 Entrée local à vélos 

Zone de rechargement n°6 

× 4 
 
Zone de rechargement n°2 

× 4 
 
Zone de rechargement n°4 

L2 D2 

L3 L1 D1 



Supervision de l’installation - caractéristiques du réseau local : 
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DC 
 

AC 

L’ensemble des équipements informatiques du local à vélos sont gérés depuis la loge 
du gardien et interconnectés selon la structure suivante : 

 
LOGE DU GARDIEN LOCAL COURANT FAIBLE 

 
 

ROUTEUR 
IP : 192.168.0.1 

NAS - Enregistrement 
de la vidéo 

IP : 192.168.0.2 
 
 
 
 
 
 
 
 

CONVERTISSEUR 
CUIVRE/FO 

PASSERELLE IP/KNX 
Gestion de l’éclairage 

IP : 192.168.0.3 

 
Fibre optique - Distance : 150 m 

 
ENTREE  

AUTOMATE WAGO 
Gestion du portail 
IP : 192.168.0.4 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

LOCAL A VELOS ARMOIRE ONDULEUR 
 
 

 
 

ONDULEUR 
IP : 192.168.0.5 

 
 

- protocole IPv4 en IP statique, 
- identification des équipements informatiques sur un octet, 
- 10 ports utilisés sur le switch, 
- en rouge, les câbles Ethernet F/UTP, 
- en bleu, les fibres optiques monomodes. 

CAMERA 4 
IP : 192.168.0.6 

CAMERA 3 
IP : 192.168.0.7 

CAMERA 2 
IP : 192.168.0.8 

CAMERA 1 
IP : 192.168.0.9 

Armoire de 
brassage 

ORDINATEUR 
IP : 192.168.0.10 

Câ
bl

es
 p

ou
r r

és
ea

ux
 lo

ca
ux

 : 
F/

UT
P 



DTR 2 : Alimentation de l’Écobike 
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Fonctions des appareils d’après le site « mypower.engie » : 
 

Panneau solaire 
photovoltaïque 

 
Transformer l’énergie solaire en énergie électrique. 

 
Régulateur de charge 

solaire MPPT 

Permettre aux panneaux solaires de fonctionner à une 
tension optimale pour une puissance de sortie 
maximale MPPT (Maximum Power Point Tracking) et 
d’optimiser la charge des batteries. 

 
Onduleur Convertir le courant continu fourni par les panneaux 

photovoltaïques en courant alternatif. 
 

Onduleur hybride* Déterminer si l’électricité produite doit être utilisée, 
stockée dans une batterie, ou injectée sur le réseau. 

Batterie Stocker l'électricité produite non consommée. 
 

* L’onduleur hybride est un onduleur intelligent intégrant dans un même boîtier les 
fonctions de chargeur solaire MPPT et d’onduleurs. 

Panneaux 
photovoltaïques 

Onduleur hybride * 

230V / 400V 
Réseau public 

Ecobike Utilisation 

 
Batteries 
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DTR 3 : Présentation de la technologie photovoltaïque en silicium 
 

Les panneaux solaires en silicium sont les plus couramment utilisés, 3 groupes sont à 
distinguer : 

- Panneaux polycristallins : Il s’agit d’un panneau solaire composé de plusieurs 
cristaux de silicium, orientés vers l’extérieur. Ils ont une couleur bleue, non 
uniforme. 

- Panneaux monocristallins : Il s’agit d’un panneau solaire composé d’un seul cristal 
de silicium. L’ensemble des cristaux du panneau sont orientés dans la même 
direction. Leur couleur est homogène, bleu foncé, presque noire. 

- Panneaux amorphes : Les panneaux photovoltaïques amorphes sont des 
panneaux solaires souples, qui permettent l’insertion du solaire dans des endroits 
où les panneaux rigides ne trouvent habituellement pas leur place. 

 

Polycristallin Monocristallin Amorphe 
 

 

 

 

 
 
 

 

120-140 W/m² 130-190 W/m² 50-70/m² 
 
 
 

DTR 4 : Données climatiques pour la ville de Strasbourg 
 

Valeurs obtenues à l’aide du logiciel CALSOL. 
 

https://www.guide-panneaux-photovoltaiques.be/
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DTR 5 : Méthode de calcul d’une installation photovoltaïque 
 

D’après : L’électricité photovoltaïque. 
 

1. Dimensionnement des panneaux photovoltaïques : 
 

Etape 1 : Calcul de l’énergie consommée par jour. 

Etape 2 : Calcul de l’énergie à produire. 

Pour que les besoins du client soient assurés, il faut que l’énergie consommée (Ec) 
soit égale à l’énergie produite (Ep) à un coefficient près. 

 

 
Ep= Ec 

k 

 
Ep : Énergie produite par jour (Wh/j) 
Ec : Énergie consommée par jour (Wh/j) 
k : Coefficient de performance 

 
Le coefficient k tient compte de l’incertitude météorologique, de l’usure, de l’inclinaison 
des modules suivant la saison, du rendement des batteries, du chargeur, de l’onduleur 
et des pertes dans les câbles et connexions. 
La valeur approchée que l’on utilise pour les systèmes avec batteries est de 0,65. 

 

Etape 3 : Calcul de la taille du générateur photovoltaïque (ensemble des panneaux) à 
installer. La puissance crête des panneaux à installer dépend de l’irradiation 
du lieu d’installation. 

 
 

𝐸𝐸𝐸𝐸 
𝑃𝑃𝐸𝐸 = 

𝐼𝐼𝐼𝐼𝑃𝑃 

 
Pc : Puissance crête en Watt crête (Wc) 
Ec : Énergie consommée par jour (Wh/j) 
IGP : Irradiation globale moyenne annuelle par heure et par jour 

 
2. Dimensionnement du parc batteries : 

 

Etape 1 : On calcule l’énergie consommée (Ec) par les différents récepteurs. 

Etape 2 : On détermine le nombre de jours d’autonomie nécessaires. 

Etape 3 : On détermine la profondeur de décharge acceptable pour le type de batterie 
utilisée. 

 
Etape 4 : On calcule la capacité (C) de la batterie en appliquant la formule ci-dessous. 

 

 
C= Ec.N 

D.U 

 
C : capacité de la batterie en ampère. Heure (Ah) 
EC : énergie consommée par jour (Wh/j) 
N : nombre de jour d’autonomie 
D : décharge maximale admissible 
U : tension de la batterie (V) 



DTR 6 : Inclinaison et orientation des panneaux solaires photovoltaïques 
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L’exposition qui permet de maximiser la production annuelle d’un panneau solaire en 
France est obtenue avec une orientation plein sud (azimut de 0°) et une inclinaison 
selon les saisons. 

D’après Solaris-store.com : 
 

Eté Hiver 
 

 

 

 

 
DTR 7 : Nomenclature de la partie automatisme 

 
Le portail coulissant automatisé sera piloté par un contrôleur de type WAGO alimenté 
par une tension de 24 V DC. 

 

Repère Désignation 

S0 Bouton d’arrêt d’urgence à clef 

S1 Lecteur de badge entrée 

S2 Bouton poussoir ouverture 

S3 Fin de course fermeture 

S4 Fin de course ouverture 

S5 Cellule photoélectrique 

S6 Barre palpeuse 

KM1.1 Contacteur inverseur ouverture 

KM1.2 Contacteur inverseur fermeture 

H1 Feu orange clignotant 
 

Q2 Disjoncteur moteur magnétothermique 

M1 Moto-réducteur Asynchrone triphasé  



DTR 8 : Grafcet fonctionnel du portail coulissant automatisé 
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FEU CLIGNOTANT 

FEU CLIGNOTANT OUVRIR PORTAIL 

FEU CLIGNOTANT FERMER PORTAIL 

FEU CLIGNOTANT 

 
 

0 
 
 

Portail fermé. Arrêt d’urgence. (Badge +BP ouverture) 
 
 

1 
 
 

Tempo étape 1=3s 
 
 

2 
 
 

Portail ouvert 
 
 

3 
 
 

Tempo étape 3 =20s 
Arrêt d’urgence 

4 
 

Détecteur photoélectrique 
+ Barre palpeuse 
+ BP ouverture 

Portail fermé 
 
 

5 
 

Tempo étape 5 =3s 
 
 
 



DTR 9 : Lecteurs et badges RFID 
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La RFID ou encore la Radio Frequency Identification est une méthode permettant 
de mémoriser et de récupérer des données à distance. Le système est activé par un 
transfert d’énergie électromagnétique entre une étiquette radio et un émetteur RFID. 

L’étiquette (ou tag) radio composée d’une puce électronique et d’une antenne reçoit le 
signal radio émis par le lecteur lui aussi équipé d’une technologie RFID. Les 
composants permettent à la fois de lire et de répondre aux signaux. 

 

Support Applications 
 

 

• Identification personnes 
• Paiement sans contact 
• Contrôle d’accès 
• Transports 
• Cartes de fidélité 

Le badge RFID est constitué d'une étiquette. 
 

Fonctionnement : 
La communication entre le lecteur RFID et l'étiquette est possible grâce à 
chaque antenne RFID intégrée dans chacun des 2 composants. 

 
Le principe de lecture d'un badge RFID est donc le 
suivant : 

• le lecteur RFID transmet au moyen de son 
antenne des ondes magnétiques, 

• le champ magnétique créé apporte l'énergie 
suffisante à l'antenne intégrée au badge RFID, 

• la puce RFID est ainsi activée et les 
informations peuvent circuler. 

 
Le badge RFID a pour avantage de faire gagner du temps aux usagers et de permettre 
une lecture rapide des données. 

 
Ce dernier est réinscriptible (les données peuvent être réécrites). De plus, il n'a pas 
besoin d'être en contact direct avec le lecteur pour être lu. 

 
Fréquences et distances de lecture : 

 

La fréquence est la caractéristique qui permet d’établir la communication entre la puce 
et l’antenne. 
Les puces se différencient en grande partie par la fréquence de fonctionnement et la 
distance de lecture. Plus la fréquence est élevée, plus la distance de lecture s’agrandit. 
En fonction de ces éléments, la puce sera plus ou moins puissante et plus onéreuse. 

Trois types de fréquences sont utilisés pour les puces RFID : 
o basse fréquence (125Khz), 
o haute fréquence (13,56 Mhz), 
o très haute fréquence (UHF). 

https://rfid.ooreka.fr/comprendre/antenne-rfid
https://rfid.ooreka.fr/comprendre/puce-rfid


DTR 10 : Détecteurs photoélectriques 
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B.3.5 Donner la réceptivité associée à la transition pour activer l’étape 4 du Grafcet 

 

 
 

DTR 11 : Programmation du contrôleur WAGO 
 

Les contrôleurs WAGO se programment à l’aide du logiciel CoDeSys. Le contrôleur 
fonctionne avec un programme dans sa mémoire, qui contient la configuration des 
différentes cartes d’entrées et de sorties associées aux contrôleurs. 

Ordinateur Contrôleur 
 

 
  

Les différents langages de programmation proposés par le logiciel CoDeSys : 
 

ETHERNET 

COMMUNICATION 



DTR 12 : Adressage de la carte d’entrées 
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DTR 13 : Adressage de la carte de sorties 
 



DTR 14 : Programmation d’une étape temporisée 
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DTR 15 : Fonctionnement du système d’éclairage de l’Écobike 
 

L’Écobike est composé huit zones de rechargement et de deux zones de circulation 
éclairées indépendamment les unes des autres. 

 
Dans la continuité du plan de sobriété énergétique présenté début octobre 2022 et 
dans le but de réduire la consommation d’énergie électrique, le système d’éclairage 
de l’Écobike est géré de la manière suivante : 

 

Numéro du 
luminaire 

 
Repère 

 
Zone d’éclairage Type de 

commande 
Repère 
capteur 

 
Technologie 

 
Luminaire 1 

 
L1 Zones de rechargement 

n°1 et 2 

 
Détection 

 
D1 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 

 
Luminaire 2 

 
L2 Zones de rechargement 

n°3 et 4 

 
Détection 

 
D2 

 
Luminaire 3 

 
L3 Zones de rechargement 

n°5 et 6 Détection 
 

D3 

 
Luminaire 4 

 
L4 Zones de rechargement 

n°7 et 8 Détection 
 

D4 

 
Luminaire 5 

 
L5 

 
Zone de circulation n°2 Détection 

 
D5 

 
Luminaire 6 

 
L6 Zones de circulation 

n°1 et 2 Détection 
 

D5 - D6 

Luminaire 7 L7 Zone de circulation n°1 Détection D6 

 
Luminaire 8 

 
L8 

 
Local électrique 

Par bouton 
poussoir 

deux touches 

 
BP 

 
Luminaire 9 

 
L9 

 
Entrée local vélos Par détection 

intégrée 

 
- 

 
Traditionnelle 



DTR 16 : Présentation de la technologie KNX 
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D’après Guide Schneider Electric 2018 : Automatismes et gestion technique du 
bâtiment. 

KNX est un bus de communication multi-constructeurs dédié à la domotique 
résidentielle et à l'automatisation et la gestion technique des bâtiments tertiaires 
(gestion de l’éclairage, du chauffage, des ouvrants, des énergies et des alarmes 
techniques). 

Il fait communiquer entre elles toutes les fonctions techniques d’un même bâtiment 
qui, jusqu’à présent, fonctionnaient séparément : stores/volets roulants, éclairage, 
ventilation et chauffage. Il est adapté aux bâtiments neufs et anciens (rénovation), 
dans les secteurs tertiaires et résidentiels. 

Ce bus de communication (câble KNX 2 fils 8/10ème) permet de créer un système 
« intelligent » qui relie à la fois : 
- les interfaces des utilisateurs : boutons poussoirs, thermostats, écrans tactiles…, 
- les capteurs en ambiance : détecteurs d’occupation (présence, mouvement), 

de qualité de l’air (CO2, température, humidité), météorologiques (vent, pluie, soleil) 
et autres types de données (contacts de portes, de fenêtres…), 

- les actionneurs de charges pour piloter les éclairages, les ouvrants, le chauffage… 
 

Le système KNX peut être connecté à d'autres systèmes ou équipements grâce à des 
interfaces de type passerelle. Il permet d'accéder facilement à l’installation localement 
ou à distance via un ordinateur, une tablette ou un smartphone. 

 
Avantages : 

 

- flexibilité : modification du fonctionnement de l’installation sans travaux, installation 
évolutive, paramétrage au plus près du désir du client…, 
- économies d’énergie : gestion automatique éclairage, chauffage…, 
- économies financières : coût de fonctionnement du bâtiment, 
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- confort : 
 gestion de plusieurs actions simultanées grâce aux « scénarios » ; un seul 

appui sur une touche ouvre les rideaux, éteint l’éclairage, ajuste le chauffage… 
 les écrans tactiles et stations de commande permettent de centraliser les 

informations (état des lampes, stores…). 
 

Structure et topologie KNX : 
 

Le standard KNX s’appuie sur 4 médias de communication : 
- TP (Twisted Pair / paire torsadée). KNX est transmis via un câble bus (2 paires). 

Le câble bus KNX est composé de deux paires avec âme massive en cuivre nu. 
La paire utilisée pour le bus est celle composée du conducteur rouge (+) et du 
conducteur noir (-). La seconde paire (conducteur blanc et conducteur jaune) n’est 
pas mise en œuvre (réserve). 

- PL (Power Line / courant porteur) ; KNX est transmis sur le réseau électrique 
(230V), 

- RF (Radio Fréquency / radio fréquence) ; KNX est transmis par des signaux radio 
(868 MHz), 

- IP (Ethernet) ; KNX est transmis sur le réseau Ethernet. 
 

Une installation KNX est organisée en « segments » hiérarchiques. La plus petite 
« unité » est la ligne. 

 
Elle comporte : 
- des appareils KNX (capteurs, actionneurs…) nommés participants (PAR) ; nombre 

maximum de participants par ligne (capteurs, actionneurs…) : 64, 
- une alimentation KNX - 29V DC qui alimente l’électronique des participants, 
- un bus qui transmet l’alimentation 29V DC et transporte les informations entre PAR. 

 
KNX est basé sur l’échange d’informations entre participants. Ces participants sont 
classés en quatre catégories : 
- les actionneurs, 
- les capteurs, 
- les composants système, 
- la supervision. 

 
L’association capteur/actionneur sera réalisée par programmation via le Logiciel ETS. 

 
Exemple d’association : 

 

Si une touche du poussoir multifonction commande la commutation de l’éclairage : 
ON/OFF, alors l’action sur le capteur génère un message, sous forme de 
« télégramme » sur le bus. 

 
Chaque capteur ou actionneur KNX est identifié par un système d’adresse dite adresse 
individuelle. L'adresse individuelle d'un participant définit l'emplacement de ce dernier 
au sein de la topologie. 

 
Notation :   « Zone » . « Ligne » . « Adresse du participant » = A.L.D. 



DTR 17 : Symboles KNX 
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DTR 18 : Tableau de répartition et nomenclature 
 

 
Repère 

 
Désignation 

 
Caractéristiques 

 
Q11 

 
Interrupteur différentiel – 30 mA 

 
25 A – type AC 

 
Q12 Disjoncteur protection alimentation 

KNX 
 

2 A – Courbe C 

 
Q13 Disjoncteur protection éclairage 

luminaires L1 à L4 
 

16 A – Courbe C 

 
Q14 Disjoncteur protection éclairage 

luminaires L5 à L9 

 
16 A – Courbe C 

Alim Alimentation KNX 230 V AC / 29 V DC 

Actionneur Actionneur de commutation KNX 8 × 16 A - 230 V AC 

Interface Interface de communication IP/KNX 



DTR 19 : Affectation des sorties de l’actionneur de commutation 
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Numéro du 
luminaire Repère Zone d’éclairage Sortie / 

Canal Fonction 

 
Luminaire 1 

 
L1 Zones de 

rechargement n°1 et 2 

 
1 

 
 
 
 
 
 
 

Commutation 
avec minuterie 

 
Luminaire 2 

 
L2 Zones de 

rechargement n°3 et 4 
 

2 

 
Luminaire 3 

 
L3 Zones de 

rechargement n°5 et 6 
 

3 

 
Luminaire 4 

 
L4 Zones de 

rechargement n°7 et 8 
 

4 

Luminaire 5 L5 Zone de circulation n°2 5 
 

Luminaire 6 
 

L6 Zones de circulation 
n°1 et 2 

 
6 

Luminaire 7 L7 Zone de circulation n°1 7 

Luminaire 8 L8 Local électrique 8 Commutation 
 
 

DTR 20 : Identification des participants de l’installation KNX 
 

L’installation d’éclairage est totalement indépendante des autres installations KNX du 
lycée et ne nécessite de ce fait, pas de coupleur de zone. 
L’ensemble des participants appartiennent à la même ligne nommée : Ligne 1. 

Les participants seront affectés selon le tableau suivant : 

Repère Désignation Position sur la ligne 

D1 Détecteur numéro 1 9 

D2 Détecteur numéro 2 8 

D3 Détecteur numéro 3 7 

D4 Détecteur numéro 4 6 

BP Bouton poussoir 5 

D5 Détecteur numéro 5 4 

D6 Détecteur numéro 6 3 

Actionneur Actionneur de commutation KNX 2 

Int Interface de communication IP/KNX 1 
 



DTR 21 : Programmation des participants sous ETS 
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Liste des opérations de programmation sous ETS5 : 
 

La programmation sous ETS5 nécessite de renseigner et de paramétrer les 
participants puis de les lier suivant le fonctionnement attendu. 

 
Configuration des touches du bouton poussoir : 

 

La touche 1 servira à l’allumage de la lampe et la touche 2 à l’extinction de la lampe. 
Pour les deux touches, il faudra activer la DEL d’état en fonction de l’objet 
d’acquittement. 

 

 
Principe de fonctionnement : 

 

La led associée à chaque touche peut réagir de manières différentes selon le choix 
effectué dans la liste déroulante : 
- Activée : la led est toujours allumée, 
- Désactivée : la led est toujours éteinte, 
- De l’objet de valeur/de commutation activé : 
 Un appui sur la touche : la led s’allume, 
 Un nouvel appui : la led s’éteint et ainsi de suite, … 

- De l’objet d’acquittement : l’état de la led dépend de la réponse de l’actionneur 
commandé par la touche du poussoir multifonction. 

 
Exemple : 

 

La touche numéro 1 d’un bouton poussoir double commande le canal associé d’un 
actionneur de commutation. 
 Appui sur la touche 1 : un télégramme « ON » est envoyé à l’actionneur. 
 L’actionneur reçoit le télégramme et commute le canal associé de l’actionneur 

sur « ON ». 
 L’actionneur retourne un télégramme au poussoir confirmant que le canal 

associé a commuté sur « ON ». 
 La led s’allume et signale ainsi l’état de la lampe raccordée au canal associé 

de l’actionneur. 
 

- Lors de l’action ON/relâchement OFF : la led s’allume lors de l’appui sur la touche 
et s’éteint lorsqu’on la relâche. 



DTR 22 : Réseaux locaux 
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Les types de blindage pour câble Ethernet sont : 
• U/UTP : non blindé, 
• F/UTP : blindage général, le câble est globalement blindé sous la gaine, 
• U/FTP : blindé par paire, les conducteurs sont isolés et blindés, 
• F/FTP : blindage général et un blindage sur chaque paire, 
• S/FTP : blindage général en tresse de cuivre étamé et un blindage sur chaque 

paire. 
Le blindage sert à protéger le câble Ethernet dans un milieu environnant, des émissions 
électromagnétiques produites par les autres câbles électriques. 

 
Les blindages sont définis par quatre lettres : 
- U = Unfoiled (non blindé), 
- F = Foiled (blindage par feuillard aluminium), 
- S = Shielded (blindage par tresse d'aluminium), 
- TP = Twisted Pairs (blindage par paires torsadées). 

Câblage des connecteurs de brassage : 
 

Câblage T568A  Câblage T568B 
Broche Couleur Broche Couleur 

1  
 Blanc-Vert 1  

 Blanc-Orange 
2  

 Vert 2  
 Orange 

3  
 Blanc-Orange 3  

 Blanc-Vert 
4  

 Bleu 4  
 Bleu 

5  
 Blanc-Bleu 5  

 Blanc-Bleu 
6  

 Orange 6  
 Vert 

7  
 Blanc-Marron 7  

 Blanc-Marron 
8  

 Maron 8  
 Maron 

 
Les catégories des réseaux locaux et les longueurs maxi en cuivre : 

 

Catégories Long. Max. Fréquences Débit 

Cat. 8 30 m 2000 Mhz 40 Gbits/s 

Cat. 6A 100 m 500 Mhz 10 Gbits/s 

Cat. 6 100 m 250 Mhz 1 Gbits/s 

Cat. 5e 100 m 100 Mhz 1 Gbits/s 
 

Convertisseur Ethernet cuivre vers fibre optique : 

Les convertisseurs fibre optique transforment un signal réseau 
fibre optique 1000BASE-FX vers un média cuivre Ethernet RJ- 
45 10/100/1000 et inversement. Il est composé d'un port RJ45 
et d'un emplacement pour module SFP (MiniGBiC) permettant 
de vous adapter aux spécificités de votre réseau en ajoutant 
simplement un module MiniGBiC (optionnel) en multimode ou 
en Monomode. 
Selon le module choisi, la distance de transmission s'étendra 
de 550 m en multimode et jusqu'à 10 kms en monomode 
selon le module SFP utilisé. 



DTR 23 : Norme PoE 
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Partie réseau Partie hôte 

UP TO 15.4 WATTS PoE (TYPE 1) 
STANDARD : IEE 802.3AF 

Thin clients Biometric Wireless 

RFID Readers  PTZ IP Cameras Alarm systems Video IP Phones Lighting 

Access  Laptop  Point Of 
Controls Computers Sale Readers 

PTZ IP 
Cameras Nurse Call 802.11ac Information 

Wireless Kiosk 

Desktop Computers Televisions 
High Power 

Video Conferencing Wireless 
STANDARD : IEE 802.3BT 

UP TO 90 WATTS High Power PoE (TYPE 4) 

STANDARD : IEE 802.3BT 
PoE++ (TYPE 3) UP TO 60 WATTS 

STANDARD : IEE 802.3AT 
UP TO 30 WATTS PoE+ (TYPE 2) 

CLASSE A 

Masque de sous réseau : 255.0.0.0 

CLASSE B 

Masque de sous réseau : 255.255.0.0 

CLASSE C 

Masque de sous réseau : 255.255.255.0 

 

PoE signifie ‘Power over Ethernet’. Un Switch PoE fournira l’alimentation électrique 
aux équipements distants comme des caméras IP par exemple. Les câbles RJ45 
véhiculent donc l’alimentation en plus des données informatiques. Il existe quatre 
types de PoE, chacun correspondant à une puissance par port admissible. 

 

 

DTR 24 : Adresses IP et masques de sous réseaux 
 

Octet 1 Octet 1 Octet 3 Octet 4 

 
 

 

Octet 1 Octet 1 Octet 3 Octet 4 

 
 

 

Octet 1 Octet 1 Octet 3 Octet 4 
 

10 128 1 0 

 

Partie réseau Partie hôte 

0 0 128 10 

Partie réseau Partie hôte 

0 0 0 10 



DTR 25 : Commande ipconfig 
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C:\Users\loge>ping 192.168.0.4 

 
Envoi d’une requête 'Ping’ 192.168.0.4 avec 32 octets de données : 
Réponse de 192.168.0.4 : octets=32 temps<1ms TTL=128 
Réponse de 192.168.0.4 : octets=32 temps<1ms TTL=128 
Réponse de 192.168.0.4 : octets=32 temps<1ms TTL=128 
Réponse de 192.168.0.4 : octets=32 temps<1ms TTL=128 

 
Statistiques Ping pour 192.168.0.4 : 

Paquets : envoyés = 4, reçus = 4, perdus = 0 (perte 0%), 
Durée approximative des boucles en millisecondes : 

Minimum = 0ms, Maximum = 0ms, Moyenne = 0ms 

C:\Users\loge> 

× C:\WINDOWS\système32\cmd.exe 

 

Réponse à la commande ‘ipconfig /all’ depuis l’ordinateur de la loge du gardien : 
 

C:\WINDOWS\système32\cmd.exe 
  

  × 
C:\Users\loge>ipconfig /all     

Configuration IP Windows 
    

Non de l’hôte . . . . . . . . . . . . : PC_LOGE 
 

Suffixe DNS principal . . . . . . . . :  

Type de nœud . . . . . . . . . . . . . : Hybride  

Routage IP activé . . . . . . . . . . : Non  

Proxy WINW activé . . . . . . . . . . : Non  

Carte Ethernet : 
    

Suffixe DNS propre à la connexion . . .:  

Description . . . . . . . . . . . . . . . . . .: Realtek PCIe GbE Family Controller 
Adresse physique . . . . . . . . . . . . . . . : 00-23-24-C0-54-EF 
DHCP activé . . . . . . . . . . . . . . . . . .: Non 
Configuration automatique activée . . . . . . .: Oui 
Adresse IPv6 . . . . . . . . . . . . . . . . . : fe80::3da6:a812:2a2:1861%12 
Adresse IPv4 . . . . . . . . . . . . . . . . . : 192.168.0.10 
Masque de sous-réseau . . . . . . . . . . . . .: 255.255.255.0 
Passerelle par défaut . . . . . . . . . . . . .: 192.168.0.1 
IAID DHCPv6 . . . . . . . . . . . . . . . . . .: 100672382 
BUID de client DHCPv6 . . . . . . . . . . . . .: 00-01-00-01-30-80-D2-D8-00-23-24-C0-54-FF 
Serveur DNS . . . . . . . . . . . . . . . . . .: 89.2.0.1 

   89.2.0.2  

NetBios sur Tcpip . . . . . . . . . . . . . . : Activé 

C:\Users\loge> 
    

 
 
 

DTR 26 : Commande ping 
 

Réponse à la commande ‘ping’ depuis l’ordinateur de la loge du gardien : 
 



DTR 27 : DT – Panneaux photovoltaïques 
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Référence de 
l'article 

 
 
 

Description 

 
 
Poids 
net 

Données électriques sous STC 

Puissance 
Nominale 

Tension de 
puissance 

Courant 
de 

puissance 

Tension 
de circuit 

ouvert 

Courant de 
court-circuit 

PMPP VMPP IMPP Voc Isc 

kg W V A V A 

 
SPM040201200 

20W-12V Mono 
440 x 350 x 25mm 

séries 4a 

 
1.9 

 
20 

 
18.5 

 
1.09 

 
22.6 

 
1.19 

 
SPM040301200 

30W-12V Mono 
560 x 350 x 25mm 

séries 4a 

 
2.2 

 
30 

 
18.7 

 
1.61 

 
22.87 

 
1.76 

 
SPM040401200 

40W-12V Mono 
425 x 668 x 25mm 

séries 4a 

 
3.1 

 
40 

 
18.3 

 
2.19 

 
22.45 

 
2.40 

 
SPM040551200 

55W-12V Mono 
545 x 668 x 25mm 

séries 4a 

 
4 

 
55 

 
18.8 

 
2.94 

 
22.9 

 
3.22 

 
SPM040901200 

90W-12V Mono 
780 x 668 x 30mm 

séries 4a 

 
6.1 

 
90 

 
19.6 

 
4.59 

 
24.06 

 
5.03 

 
SPM041151200 

115W-12V Mono 
1015 x 668 x 30mm 

séries 4a 

 
8 

 
115 

 
19.0 

 
6.04 

 
23.32 

 
6.61 

 
SPM041151202* 

115W-12V Mono 
1030 x 668 x 30mm 

séries 4b 

 
8 

 
115 

 
19.0 

 
6.04 

 
23.32 

 
6.61 

 
SPM041751200 

175W-12V Mono 
1485 x 668 x 30mm 

séries 4a 

 
11 

 
175 

 
19.4 

 
9.03 

 
23.7 

 
9.89 

 
SPM041401200 

140W-12V Mono 
1250 x 668 x 30mm 

series 4a 

 
9 

 
140 

 
19.4 

 
7.22 

 
23.6 

 
8.05 

 
SPM042152400 

215W-24V Mono 
1580 x 808 x 35mm 

séries 4a 

 
15 

 
215 

 
37.4 

 
5.75 

 
45.82 

 
6.30 

 
SPM043052000 

305W-20V Mono 
1640 x 992 x 35mm 

séries 4a 

 
18 

 
305 

 
32.5 

 
9.38 

 
39.7 

 
10.27 

 
SPM043052002* 

305W-20V Mono 
1658 x 1002 x 35mm 

séries 4b 

 
19 

 
305 

 
32.5 

 
9.38 

 
39.7 

 
10.27 

 
SPM043602400 

360W-24V Mono 
1956 x 992 x 40mm 

séries 4a 

 
22 

 
360 

 
38.4 

 
9.38 

 
47.4 

 
10.24 

 
SPM043602402* 

360W-24V Mono 
1980 x 1002 x 40mm 

séries 4b 

 
23 

 
360 

 
38.4 

 
9.38 

 
47.4 

 
10.24 

*Nouvelle dimension remplace le modèle 4a 
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Réseau AC 
(ON-GRID et OFF-GRID) 

 
IMEON 3.6 

 
IMEON 9.12 

Puissance nominale de sortie : 3000 W 9000 W 

Puissance maximale de sortie (3 
secondes) : 6000 W 12000 W 

Tension AC/Fréquence 
(entrée & sortie) : 

 
230 Vac (±15 %) / 50 - 

60 Hz (±5Hz) 

3/N/PE - 230/400 Vac 
(±15 %) / 50 – 60 Hz 

(±5Hz) 

Courant nominal de sortie : 13 A 13 A/phase 

Courant maximal de sortie : 26 A 17,5 A/phase* 

Injection réseau : Paramétrable (oui par défaut) 

Priorités sources d’énergie : Paramétrable (PV/Stockage/Réseau) 

Installation solaire 

Puissance d’entrée PV maximale : Jusqu’à 4000 Wc Jusqu’à 12000 Wc 

Tension de démarrage : 150 V 350 V 

Nombre d’entrée MPPT 1 2 

Plage MPPT : 120 V – 480 V 280 V – 700 V 

Courant d’entrée maximal : 18 A 2 x 18 A 

Courant de court-circuit Isc PV : 18 A 2 x 23 A 

Tension d’entrée maximale : 560 V 850 V 

Utilisation production solaire : Priorités paramétrables 
(Consommation/Stockage/Réseau) 

Rendement maximal : DC vers AC >95.5% (94.5% EU) 

Batterie et charge 

Tension nominale/Plage de tension 
DC : 48 Vdc / 42-62 Vdc 

Courant maximal de décharge : 80 A 200 A 

Courant de pic de décharge : 150 A 300 A 

Courant maximal de charge : 60 A 160 A 

Type de batteries : Gel, AGM (Lithium : pour fabricants compatibles 
avec IMEON) 
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Paramètres de base US2000C 
Tension nominale (V) 48 

Capacité nominale (Wh) 2400 

Capacité batterie (Ah) 50 

Dimensions (mm) 440*410*89 

Poids (Kg) 22.5 

Tension de décharge (V) 44.5 ~ 53.5 

Tension de charge (V) 52.5 ~ 53.5 

Courant de charge/décharge recommandé (A) 25 

Communication RS485, CAN 

Profondeur de la décharge (%) 95 

Configuration (max. dans 1 groupe de batteries) 16 pcs 
 

Température de fonctionnement 
0°C ~ 50°C Charge 

-10°C ~ 50°C Décharge 

Température de l'étagère -20°C ~ 60°C 

Courant court / durée courte <4000A/2ms 

Classe de protection I 

Indice IP du boîtier IP20 

Humidité 5 ~ 95%(RH) Pas de condensation 

Altitude (m) <4000 

Certification TÜV / CE / UN38.3 

Durée de vie 15+ ans (25°C/77℉) 

Nombres de cycles >6,000 25°C 

 
Référence aux normes 

IEC62619, IEC63056 UL1642, 
IEC61000-6-2, IEC61000-6-3, 

UN38.3 



DTR 30 : DT – Schéma de raccordement de batteries 
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12V 12V 12V 12V 

 

Exemple de raccordement de batteries 12V pour une tension à l’entrée de l’onduleur 
de 48V. 

 

 
 
 

DTR 31 : DT – Badges RFID 
 
 

Type de puce Fréquence Distance lecture Référence 

Carte EM 4200 Original 125 kHz Environ 0,5 m ICB-CRF-EM42 

Carte NXP Mifare 1K Original 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-M1K 

Carte Fudan ISO 14443A 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-FM1 

Carte NXP Mifare 4K Original 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-M4K 

Carte Fudan 4K ISO 14443A 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-FM4 

Carte Mifare Ultralight 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-MUL 

Carte NXP NTAG2013 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-NXP-2013 

Carte Fudan 08 1K 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-F08 

Carte NXP-i-code SLIX 13,56 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-NXP-SLIX 

Carte Alien H3 850 MHz Plus de 1 m ICB-CRF-ALH3 



DTR 32 : DT – Barre palpeuse 
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DTR 34 : DT – Interrupteurs de position 
 



DTR 35 : DT – Détecteurs photoélectriques 
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BN BN 
B
K 

BK 

  

BN BN 
BK 

BK 
BU BU 
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DTR 37 : DT – Arrêt d’urgence et coupure d’urgence 
 

CONCOURS GÉNÉRAL DES MÉTIERS DOSSIER TECHNIQUE ET RESSOURCES 
Session 2023 Code : 23 CGM MEEC E Page : 33/49 
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1 2 3 4 5 
 

1 : Contrôleur de bus de terrain programmable 

2 : Borne d’entrées 

3 : Bornes de sorties 

4 : Borne d’interface 

5 : Borne d’extrémité de bus 
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DI1 ENTREE 1 (ED1) 

DI2 ENTREE 2 (ED2) 

DI3 ENTREE 3 (ED3) 

DI4 ENTREE 4 (ED4) 

DI5 ENTREE 5 (ED5) 

DI6 ENTREE 6 (ED6) 

DI7 ENTREE 7 (ED7) 

DI8 ENTREE 8 (ED8) 
 

 
 

 
 
 

Borne d’entrée WAGO- 8 entrées 
 



DTR 45 : DT – Bornes de sorties TOR 
 

CONCOURS GÉNÉRAL DES MÉTIERS DOSSIER TECHNIQUE ET RESSOURCES 
Session 2023 Code : 23 CGM MEEC E Page : 39/49 

 

DO1 SORTIE 1 (SD1) 

DO2 SORTIE 2 (SD2) 

 
 
 
DO3 SORTIE 3 (SD3) 

DO4 SORTIE 4 (SD4) 
 

 

 
 
 

Borne de sortie WAGO – 4 sorties : 
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Le matériel proposé est de marque Schneider Electric. Les prix sont donnés hors taxes 
avec écocontribution (prix public – novembre 2022). 

 
 

Référence 
 

Désignation Prix HT 
(euros) 

MTN684032 KNX - alimentation de bus - 320mA max - 32 
participants - 8 pas de 9mm 372,42 

MTN684064 KNX - alimentation de bus - 640mA max - 64 
participants - 8 pas de 9mm 471,69 

MTN6513-1203 SpaceLogic KNX - Alimentation - 320mA - avec 
alim aux et contact de diagnostic 357,82 

MTN6513-1202 SpaceLogic KNX - Alimentation - 640mA - avec 
alim aux et contact de diagnostic 458,41 

MTN6502-0101 SpaceLogic KNX - USB interface secure - rail Din 350,83 

MTN6502-0105 SpaceLogic KNX - IP interface secure - rail Din 471,01 

MTN647393 KNX - actionneur de commutation - 2x230V - 16A 
- à commande manuelle 420,43 

MTN647593 KNX - actionneur de commutation - 4x230V - 16A 
- à commande manuelle 528,60 

MTN647893 KNX - actionneur de commutation - 8x230V - 16A 
- à commande manuelle 749,87 

MTN648493 KNX - actionneur de commutation - 12x230V - 
16A - à commande manuelle 856,88 

MTN630819 KNX - détecteur de présence 360° - KNX 
maître/esclave blanc 325,47 

MTN630860 KNX - détecteur de présence 360° - KNX 
maître/esclave - aluminium 374,33 

MTN630919 KNX - détecteur de présence 360° - 
maître/esclave - récepteur IR - blanc 333,52 

MTN630960 KNX - détecteur de présence 360° - 
maître/esclave - récepteur IR – aluminium 412,91 

MTN550619 Argus - boîtier pour montage saillie - blanc 34,52 

MTN617119 KNX M-Plan - commande multifonction - 2 BP - 
blanc brillant 241,57 

MTN617125 KNX M-Plan - commande multifonction - 2 BP - 
antimicrobien brillant 228,43 

MTN617219 KNX M-Plan - commande multifonction - 4 BP - 
blanc polaire brillant 207,85 

MTN617225 KNX M-Plan - commande multifonction - 4 BP - 
antimicrobien brillant 274,41 

MTN617419 KNX M-Plan - commande multifonction - 8 BP - 
blanc polaire brillant 266,23 

MTN617425 KNX M-Plan - commande multifonction - 8 BP - 
antimicrobien brillant 335,96 

MTN617519 KNX M-Plan - commande multifonction - 8 BP 
avec récepteur IR - blanc po. brillant 373,24 
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Alimentations de bus 
 
 

 

 

 

 

 
Références MTN684032 MTN684064 
Courant de sortie 320 mA max. 640 mA max. 
Fonction Permet de générer la tension de bus 
Composition • Filtre pour le découplage de l´alimentation secteur et le bus 

• Poussoir pour la coupure d´alimentation et la réinitialisation des participants 
raccordés au bus 

Caractéristiques • Nombre maxi de participants : 64 participants 
• Raccordement secteur : bornier débrochable à vis 
• Raccordement au bus : bornes de bus 
• Tension du réseau : 110 à 230 Vca, 50-60 Hz 
• Tension de sortie : 30 Vcc 
• Résistant aux courts-circuits 
• Largeur : 4 modules de 18 mm 
• Livré avec borne de bus et protège-câble 

 
DTR 48 : DT – Boutons poussoirs multifonctions KNX 

 
Boutons-poussoirs KNX multifonctions 

 

     
Module KNX 
+ enjoliveurs 

2 touches 
+ 2 LED 

4 touches 
+ 2 LED 

8 touches 
+ 2 LED 

8 touches 
+ 2 LED + récepteur infrarouge 

Brillant Blanc MTN617119 MTN617219 MTN617419 MTN617519 
Blanc antimicrobien MTN617125 MTN617225 MTN617425 MTN617525 
Mat Anthracite MTN627514 MTN627614 MTN627814 MTN627914 

Alu MTN627560 MTN627660 MTN627860 MTN627960 
Description • Touches de commande : les touches peuvent être paramétrées au choix deux par deux (exemple 

: marche sur une touche, arrêt sur l'autre) ou une par une (exemple : marche et arrêt sur la même 
touche). 

• 1 LED par touche paramétrable (allumée, éteinte, retour d'état, clignotement) + 1 LED générale 
paramétrable (allumée ou éteinte). 

• Commande à distance (pour la version avec récepteur infrarouge) : toutes les fonctions des touches 
peuvent être activées à l’aide d’une télécommande infrarouge. Possibilité d’utilisation avec d’autres 
télécommandes compatibles (se renseigner auprès du constructeur). 

• Marquage possible avec texte et symbole sur étiquette et protège-étiquette. 
Fonctions logicielles 
KNX 
Caractéristiques 

• Interrupteur ON/OFF, commutation ON, commutation OFF 
• Variateur (commande sur 1 ou 2 touches) 
• Stores / volets-roulants (commande sur 1 ou 2 touches, valeurs de positions du store / volet-roulant 

et des lamelles) 
• Fronts (1, 2, 4 ou 8 bits) 
• Régulateur linéaire 8 bits 
• Scénarios (appui court : appel - appui long : mémorisation) 
• Fonctions de verrouillage 
• Consommation : 10 mA 

Accessoires livrés • Étiquette, 
• Couvercle de protection, 
• Borne de bus, 
• Support de fixation. 
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Argus 
Présence 

Détecteurs de présence   

standard avec régulation éclairage constant et 
récepteur IR 

  

 
MTN630819 

 

 
MTN630860 

 

 
MTN630919 

 

 
MTN630960 

Couleur Blanc Alu Blanc Alu 
Présentation Le détecteur KNX Argus Présence détecte de petits mouvements dans la pièce, dans ce cas, des télégrammes 

de données sont transmis via KNX pour contrôler l'éclairage, les stores ou le chauffage dans le même temps. 
Lorsque l'éclairage est commandé par une détection de mouvement en fonction de la luminosité, le dispositif 
surveille constamment la luminosité de la pièce. Si la lumière naturelle est suffisante, l'appareil éteint alors 
l’éclairage artificiel même si une personne est présente. 
Avec unité de couplage de bus intégrée. 
Montage au plafond dans un boîte d'encastrement ø 67 mm, installation à 2,5 m. Peut également être monté en 
saillie en utilisant le boîtier saille pour détecteur de Présence Argus. 
- Le contrôle de l’éclairage permet d'obtenir en 

permanence la luminosité requise dans une pièce 
(régulation éclairage constant). Les configurations 
du détecteur KNX Argus Présence peuvent être 
modifiées ou d'autres dispositifs KNX peuvent être 
commandé à distance grâce au récepteur IR 
intégré. 

Fonctions 
logicielles KNX 

• 5 blocs de déplacement/présence : jusqu'à quatre fonctions peuvent être déclenchées par bloc. 
Télégrammes : 1 bit, 1 octet, 2 octets. 

• Fonctionnement normal, maître, esclave, surveillance, pause de sécurité, fonction de désactivation. 
• 4 capteurs de mouvements : la sensibilité et la portée peuvent être réglées séparément pour chaque 

capteur. 
• Minuterie auto-ajustable. 
• Valeur réelle de la luminosité : peut être détectée par le capteur de luminosité interne et/ou par capteur 

externe, correction de la valeur réelle. 
- • 1 bloc supplémentaire de contrôle de l’éclairage 

: la luminosité peut être maintenue constante 
par variation et un niveau supplémentaire 
réglable. 

• Fonction de récepteur IR, configuration IR : 
réglage du seuil de luminosité, durée de 
minuterie. 

Caractéristiques • Angle de détection : 360° (4 secteurs de 90°) 
• Portée : un rayon de max. 7 m (à une hauteur de montage de 2,50 m) 
• Nombre de niveaux : 6 
• Nombre de zones : 136 avec 544 segments de commutation 
• Nombre de capteurs de mouvement : 4, réglables séparément 
• Capteur de lumière interne réglable en continu d'environ 10 à 2000 lux (avec ETS) ; 
• Capteur de lumière externe via KNX 
• Nombre de canaux IR : 10 pour la commande des appareils KNX, 10 pour la configuration • directives CE : 

directive basse tension 2006/95/CE et directive CEM 2004/108/CE 
• Livré avec borne de raccordement au bus et plaque de support 
• Consommation : 8 mA 

Accessoires 
 
 

 
 
 
Boîte pour montage en saillie 

 
 

 
 
Grille de protection 

 

 
Télécommande infrarouge 

MTN550619 MTN6300-0001 MTN5761-0000 
• blanc • montage avec vis • 10 canaux 

• 2 piles rondes (CEI LR 03, AAA) non fournies 
• Portée : jusqu’à 12 m 
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Actionneurs de commutation 16 A 
 

     
Références MTN647393  MTN647593  MTN647893  MTN648493  
Nombre de sorties 2 sorties 4 sorties 8 sorties 12 sorties 
Présentation Toutes les sorties de commutation peuvent être commandées à l'aide du bouton-poussoir manuel en 

face avant. 
Une LED verte indique la disponibilité opérationnelle de l’actionneur après que l’application est bien 
chargée. 
Un coupleur de bus est intégré. L'installation se fait sur un rail DIN. 
Le bus est connecté à l'aide d'une borne de connexion de bus, un rail de données n'est pas 
nécessaire. 

Fonctions logicielles KNX Fonctionnement contact NO/NF, comportement au téléchargement, fonction de temporisation pour 
chaque sortie, fonction minuterie 
Avec / sans extinction manuelle, pré-avertissement de coupure pour la fonction minuterie, scènes, 
fonction centrale, fonction de 
Verrouillage, opération logique ou commande de priorité, fonction de retour d'état pour chaque sortie, 
comportement défaut et 
Retour tension de bus. 

Caractéristiques • tension nominale : 100-240 Vca ± 10% 
• Tension de fonctionnement : min. 90 Vca - max. 265 Vca 
• fréquence secteur : 50-60 Hz ± 10% 
• courant de commutation pour chaque contact de commutation : 16 A, cos φ=0,6 
• pouvoir de coupure en courant continu : 16 A max. / 24 Vcc 
• durée de vie de chaque sortie : 
- mécanique : > 1 000 000 
- fonctionnement AC1 / AC3 / AC5 : > 3 x 10 000 
- 230 V, 1 A résistif : > 8 x 100 000 
• charge nominale maximale pilotables : 
- lampes à incandescence : 100 Vca 1600 
W - 230 Vca 3600 W - 240 Vca 3840 W 
- lampes halogènes : 100 Vca 1086 W - 230 Vca 2500 W - 240 Vca 2608 W 
- lampes fluorescentes compensées en parallèle : 100 Vca 1086 VA - 230 Vca 2500 VA - 240 Vca 
2608 VA 
- charge capacitive : 230 Vca 16 A 200 μF 
• livré avec borne de raccordement bus et cache-câble 
• consommation 12.5 mA 

 

Exemple de raccordement d’un actionneur de commutation 4 sorties : 
(sans protection) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Phase   
Neutre 
PE 
Phase 
Neutre 
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SpaceLogic 
KNX 

Interfaces  

 
 
 
 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

SECURE 

KNX Secure 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

SECURE 

KNX Secure 

USB / KNX IP / KNX 
Référence MTN6502-0101 MTN6502-0105 
Présentation • Permet de connecter au bus KNX un 

appareil de programmation ou de 
diagnostic avec une interface USB2 

• Peut être utilisé comme une interface de 
programmation pour ETS (V4 ou 
supérieur) 

• À programmer localement avec l'adresse 
physique (ne dispose pas de bouton, ni de 
Led de programmation) 

• Prend en charge la communication des 
trames longues KNX 

• Compatible avec les télégrammes et 
produits KNX Secure 

• Alimentation par l'USB (alimentation 
supplémentaire pas nécessaire) 

• Permet d'accéder au bus KNX via Internet 
et un VPN. 

• Permet d'accéder au bus KNX depuis 
chaque point du réseau LAN. 

• Peut être utilisée comme interface de 
programmation pour le logiciel ETS 

• Prend en charge KNX Secure qui peut être 
activée dans ETS • Avec sa fonctionnalité 
d'interface (tunneling) la sécurité KNX 
empêche tout accès non autorisé. 

• Prend en charge jusqu'à 8 canaux 
tunnelling. (Une adresse individuelle 
distincte doit être configurée pour chaque 
canal de tunneling) 

• Alimentée  par  le  bus  KNX.  Une 
alimentation supplémentaire n'est pas 
nécessaire. 

Caractéristiques • Largeur : 1 modules de 18 mm 
• Connecteur USB type C isolé 

galvaniquement du bus KNX 
• Interfaces en face avant : 2 Leds de statuts 
• Borne de bus KNX débrochable 
• Livrée avec cache câble 
• Consommation 20mA 

• Largeur : 1 modules de 18 mm 
• Connecteur RJ45 
• Interfaces en face avant : 
- 3 LED d'état 
- 2 boutons poussoirs pour sélectionner le canal 
de tunneling 
• Borne de bus KNX débrochable 
• Livré avec cache câble 
• Consommation 20mA 
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D’après catalogue Secompe.fr. 

Caractéristiques électriques : La tension 
de fonctionnement est de 12 V et le 
courant de consommation est de 0,5 A. 

Caractéristiques 
électriques : La tension 
de fonctionnement est 
de 12 V et le courant de 
consommation est de 
0,4 A. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Caractéristiques électriques : La 
tension de fonctionnement est de 
12 V et le courant de consommation 
est de 0,6 A. 
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